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#1 - 21.04.2020 02:26 - AnekcaHap P
TM32H743XIHx ufbga240+25

PK7.Signal=LTDC_DE
PG6.Signal=LTDC_R7
PG8.Signal=LTDC_G7
Mcu.IP1=LTDC
PJ2.Signal=LTDC_R3
PA8.Signal=LTDC_R6
PB9.Signal=LTDC_B7
PJ4.Signal=LTDC_R5
PI11.Signal=LTDC_G6
PA3.Signal=LTDC_B5
P110.Signal=LTDC_HSYNC
PD10.Signal=LTDC_B3
PH4.Signal=LTDC_G5
PE11.Signal=LTDC_G3
PB10.Signal=LTDC_G4
PA5.Signal=LTDC_R4
P19.Signal=LTDC_VSYNC
PE14.Signal=LTDC_CLK
PE12.Signal=LTDC_B4
RCC.LTDCFreq_Value=129000000
PI15.Signal=LTDC_G2
PB8.Signal=LTDC_B6

/** * Initializes the Global MSP.

*/

void HAL_Msplnit(void) {

/* USER CODE BEGIN Msplnit 0 */

/* USER CODE END MspInit 0 */
__HAL_RCC_SYSCFG_CLK_ENABLE () ;
/* System interrupt init*/

/* USER CODE BEGIN MspInit 1 */

/* USER CODE END MspInit 1 */
}

[

e @brief LTDC MSP Initialization
¢ This function configures the hardware resources used in this example
e @param hltdc: LTDC handle pointer
e @retval None
/
void HAL_LTDC_MspInit(LTDC_HandleTypeDef hitdc) {
GPIO_InitTypeDef GPIO_InitStruct = {0};
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if(hltdc->Instance==LTDC) {
/* USER CODE BEGIN LTDC_Msplnit 0 */

/* USER CODE END LTDC_MspInit 0 /
/ Peripheral clock enable */
__HAL_RCC_LTDC_CLK_ENABLE () ;

_ HAL_RCC_GPIOB_CLK_ENABLE () ;
__ HAL_RCC_GPIOK_CLK_ENABLE ()
__ HAL_RCC_GPIOI_CLK_ENABLE ()
__ HAL_RCC_GPIOA_CLK_ENABLE ()
__ HAL_RCC_GPIOG_CLK_ENABLE ()
_ HAL_RCC_GPIOH_CLK_ENABLE () ;
()
()
()

’

’

’

__HAL_RCC_GPIOE_CLK_ENABLE
__HAL_RCC_GPIOJ_CLK_ENABLE
__HAL_RCC_GPIOD_CLK_ENABLE
/**LTDC GPIO Configuration

PB9 = —————— > LTDC_B7
PB8  —————— > LTDC_B6
PK7 —————- > LTDC_DE
PI9 = —————— > LTDC_VSYNC
|23 J— > LTDC_R6
PI10  —————— > LTDC_HSYNC
PI1l  —————— > LTDC_G6
PG8 - > LTDC_G7
PG6 ~  —————- > LTDC_R7
PH4 - > LTDC_G5
PI15  —————— > LTDC_G2
PE1l —————— > LTDC_G3
PB10 —————— > LTDC_G4
PE12  —————— > LTDC_B4
PA5 —————- > LTDC_R4
22 S > LTDC_R3
PD10 —————— > LTDC_B3
PA3 —————- > LTDC_B5
PJ4 = ———— > LTDC_R5
PE14  —————— > LTDC_CLK
Y/

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_9|GPIO_PIN_8|GPIO_PIN_10;
GPIO_InitStruct.Mode GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOB, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_7;
GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF1l4_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOK, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_9|GPIO_PIN_10;
GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOI, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_8|GPIO_PIN_5|GPIO_PIN_3;
GPIO_InitStruct.Mode GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOA, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_11|GPIO_PIN_15;
GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF9_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOI, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_8|GPIO_PIN_6;
GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
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GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOG, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_4;
GPIO_InitStruct.Mode GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF9_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOH, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_11|GPIO_PIN_12|GPIO_PIN_14;
GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF1l4_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOE, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_2|GPIO_PIN_4;
GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOJ, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_10;
GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOD, &GPIO_InitStruct);

/* USER CODE BEGIN LTDC_MspInit 1 */

/* USER CODE END LTDC_MspInit 1 */
}

[

e @brief LTDC MSP De-Initialization
e This function freeze the hardware resources used in this example
e @param hltdc: LTDC handle pointer
* @retval None
/
void HAL_LTDC_MspDelnit(LTDC_HandleTypeDef hitdc) {
if(hltdc->Instance==LTDC) {
/* USER CODE BEGIN LTDC_MspDelnit 0 */

/* USER CODE END LTDC_MspDeInit 0 /
/ Peripheral clock disable */
__HAL_RCC_LTDC_CLK_DISABLE () ;

/**LTDC GPIO Configuration

PB9 = —————— > LTDC_B7
PB8  —————— > LTDC_B6
PK7 —————- > LTDC_DE
PI9 = —————— > LTDC_VSYNC
|23 J— > LTDC_R6
PI10  —————— > LTDC_HSYNC
PI1l  —————— > LTDC_G6
PG8 - > LTDC_G7
PG6 ~  —————- > LTDC_R7
PH4 - > LTDC_G5
PI15  —————— > LTDC_G2
PE1l —————— > LTDC_G3
PB10 —————— > LTDC_G4
PE12  —————— > LTDC_B4
PA5 —————- > LTDC_R4
22 S > LTDC_R3
PD10 —————— > LTDC_B3
PA3 —————- > LTDC_B5
PJ4 = ———— > LTDC_R5
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PE14 - > LTDC_CLK

=/

HAL_GPIO_DeInit (GPIOB, GPIO_PIN_9|GPIO_PIN_8|GPIO_PIN_10);
HAL_GPIO_Delnit (GPIOK, GPIO_PIN_7);
HAL_GPIO_DeInit (GPIOI, GPIO_PIN_O9|GPIO_PIN_10|GPIO_PIN_11|GPIO_PIN_15);
HAL_GPIO_DeInit (GPIOA, GPIO_PIN_8|GPIO_PIN_5|GPIO_PIN_3);
HAL_GPIO_Delnit (GPIOG, GPIO_PIN_8|GPIO_PIN_6);
HAL_GPIO_DelInit (GPIOH, GPIO_PIN_4);
HAL_GPIO_DeInit (GPIOE, GPIO_PIN_11|GPIO_PIN_12|GPIO_PIN_14);
HAL_GPIO_Delnit (GPIOJ, GPIO_PIN_2|GPIO_PIN_4);
HAL_GPIO_DeInit (GPIOD, GPIO_PIN_10);

/* USER CODE BEGIN LTDC_MspDeInit 1 */

/* USER CODE END LTDC_MspDelInit 1 */
}

/* USER CODE BEGIN 1 */

/* USER CODE END 1 */

/ (C) COPYRIGHT STMicroelectronics **END OF FILE*/

#2 - 21.04.2020 02:29 - AnekcaHgp P

- @avin Compensation-dac-pinout-BGA-package.pdf nobasneH

Compensation-dac-pinout-BGA-package.pdf - kpacHbIM NOMeEYeHO rae y Hac ANns 4aHHOro Kopryca HY C OOHUM BapruaHToM pacnuHoBky LTDC Hu
nog ooHuMM ndpoedom He cosnagaet

#3 - 21.04.2020 21:25 - AnekcaHap P

creHepupoBan KyboM KOH(UIypaimMoHHbIA KoL COOTB PacnnHOBKE (B 3TOT pa3 BPOAE NPaBuibHO)

B pesynbTae Habnpat 4To XOTs KOHTponnep paboTaeT u fax enpuckinaeT GUKOHbI HO HET MNPUBLIHOMO MOMUMMBAHKS 0AMMOYKM KPOME Kak Mpu
3arpyske

noc/e KOHTPOJep NpucbinaeT GUKOHbI M pearvpyeT Ha KOMHaay CTapTa OTChIIKM BUAEO NMPeKPaWeHeM 0TCbiKM GUKOHOB \
0[lHAaKO NakeThl CKAPTUHKaMM Npy 3TOM OT Kamepbl He nepejalnTcs

no KOMaHae OCTaHOBa Nnepenayn BUAEO KaMepa OnsiTb HAYMHAET nepenaBaTb OUMKOHbI
BO3MOXHO BCETakM 3TO HE COOTB peasibHO CXEME U rAe-TO Takas KoHpurypaums nuHos KoHgnnkTyet ¢ DCMI unmn SPI

__HAL_RCC_GPIOB_CLK_ENABLE () ;
__ HAL_RCC_GPIOK_CLK_ENABLE
_ HAL_RCC_GPIOI_CLK_ENABLE
__HAL_RCC_GPIOG_CLK_ENABLE
__ HAL_RCC_GPIOH_CLK_ENABLE
_ HAL_RCC_GPIOE_CLK_ENABLE
__ HAL_RCC_GPIOA_CLK_ENABLE
___HAL_RCC_GPIOJ_CLK_ENABLE
__ HAL_RCC_GPIOD_CLK_ENABLE

’

’

’
’

//// LTDC GPIO Configuration

//// PB9  —————— > LTDC_B7
//// PB8 —————— > LTDC_B6
//// PKT —  —————o > LTDC_DE
//// PI9 —————— > LTDC_VSYNC
//// PI1I0 —————— > LTDC_HSYNC
//// PI1l —————— > LTDC_G6
//// PG8 —————— > LTDC_G7
//// PH4 —————— > LTDC_G5
//// PI15 —————— > LTDC_G2
//// PE1l —————— > LTDC_G3
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//// PB10 —————— > LTDC_G4

//// PE12 —————— > LTDC_B4
//// PE15 = —————— > LTDC_R7
//// PH12 —————— > LTDC_R6
//// PAS  —————— > LTDC_R4
//// PJ2 —————= > LTDC_R3
//// PD10  —————— > LTDC_B3
//// PA3  —————— > LTDC_B5
//// PJ4 —————= > LTDC_R5
//// PEl4 —————v > LTDC_CLK

GPIO_InitStruct.Pin

GPIO_InitStruct.

GPIO_InitStruct

GPIO_InitStruct.
GPIO_InitStruct.

= GPIO_PIN_9|GPIO_PIN_8|GPIO_PIN_10;
Mode = GPIO_MODE_AF_PP;

.Pull = GPIO_NOPULL;

Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
Alternate = GPIO_AF14_LTDC;

HAL_GPIO_Init (GPIOB, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct

= GPIO_PIN_7;

.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
.Pull = GPIO_NOPULL;

.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;

HAL_GPIO_Init (GPIOK, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct

= GPIO_PIN_9|GPIO_PIN_10;
.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
.Pull = GPIO_NOPULL;

.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;

HAL_GPIO_Init (GPIOI, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct

= GPIO_PIN_11|GPIO_PIN_15;
.Mode GPIO_MODE_AF_PP;
.Pull GPIO_NOPULL;

.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
.Alternate = GPIO_AF9_LTDC;

HAL_GPIO_Init (GPIOI, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct

= GPIO_PIN_S8;

.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
.Pull = GPIO_NOPULL;

.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;

HAL_GPIO_Init (GPIOG, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct

= GPIO_PIN_4;

.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
.Pull = GPIO_NOPULL;

.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
.Alternate = GPIO_AF9_LTDC;

HAL_GPIO_Init (GPIOH, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
HAL_GPIO_Init (G

GPIO_InitStruct.Pin
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
HAL_GPIO_Init (G

GPIO_InitStruct.Pin
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct
GPIO_InitStruct

= GPIO_PIN_11|GPIO_PIN_12|GPIO_PIN_15|GPIO_PIN_14;

.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
.Pull = GPIO_NOPULL;

.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
PIOE, &GPIO_InitStruct);

= GPIO_PIN_12;

.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
.Pull = GPIO_NOPULL;

.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
PIOH, &GPIO_InitStruct);

= GPIO_PIN_5|GPIO_PIN_3;
.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
.Pull = GPIO_NOPULL;

.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;

HAL_GPIO_Init (GPIOA, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_2|GPIO_PIN_4;
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GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOJ, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_10;
GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;
HAL_GPIO_Init (GPIOD, &GPIO_InitStruct);

#4 - 11.05.2020 22:27 - AnekcaHap P

BOT BPOJE Bbl COOTBETCTUYIOIWLAA CXEMATUKE KOHOUTYPAUNA NMNHMYKCUHIA LA (Hy ecnv roe-1o B XMTPOM MECTE YTO-TO HE
nepeknoyaeT obpaTHO Opyron Kon)

HO MNMPUN TECTUPOBAHUN LUINdPOBbIX CUTHATOB HA BXOOE LIAM NMOMYYAETCHA YTO KAK BYATO ECTb OWWMBEKN PA3BOOKN HA
MNATE

From: s.glukhov@mnli.ru

To: me

HakoHeL YecTHble fAaHHbIe MO yNpaBneHNIo C HOBOW MPOLIMBKOW,

nony4eHHble NOCPENCTBOM NOCNENOBATENbHOrO BKAIOYEHNS POHOBOr0 3aTEMHEHUS

no 04HOMY paspsiay W TbikaHusi ocumanorpadooM no Bxonam 6eictporo LIAMa DAC5672A:
1. Paspsin D5 ynpasnsietcs kak D13, D8 kak D7, Ho He HaobopoT,

T.€. MpN n3MeHeHnn 13 MeHseTcs 1 5, a NPy U3MEeHeHUN 7 MeHsIeTcs 1 8,

npv n3MeHeHun 8 n 5 HNYero He MeHseTCs;

2. D9 He ynpasnsetcs (Bcerga "0");

3. OcTanbHble pa3psanbl COOTBETCTBYIOT.

HesapeicteoBaHHble 14 1 15 Toxe aépran - BO3AENCTBME HE NPOSBNSETCS.
Monpo6yto NPO3BOHMTL HECOOTBETCTBYIOWME Pa3psabl Mo nnatam, 0 pesynbTarax coobuuly.

//l BGA 240+25 package STM32H743XIHx

//// PB9 —————— > LTDC_B7
//// PBS8 = —————— > LTDC_B6
//// PI9 —————— > LTDC_VSYNC
//// PI10 —————— > LTDC_HSYNC
//// PI1l  —————— > LTDC_G6
//// PG8 —————— > LTDC_G7
//// PH4  —————e > LTDC_G5
//// PI15 = —————— > LTDC_G2
//// PE1l  —————— > LTDC_G3
//// PB1O0 = —————— > LTDC_G4
//// PEl2 = —————- > LTDC_B4
//// PE15 = —————- > LTDC_R7
//// PH12 = —————— > LTDC_R6
//// PA5 = —————— > LTDC_R4
//// PJI2 —————= > LTDC_R3
//// PE13 —————— > LTDC_DE
//// PD10 —————— > LTDC_B3
//// PA3  —————— > LTDC_B5
//// P34 —————= > LTDC_R5
//// PEl4 —————— > LTDC_CLK
#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_VSYNC GPIOI
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_VSYNC GPIO_PIN_9
#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_HSYNC GPIOI
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_HSYNC GPIO_PIN_10
#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G6 GPIOI // DAC[9]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G6 GPIO_PIN_11
#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G5 GPIOH // DAC[8]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G5 GPIO_PIN_4
#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B5 GPIOA // DAC[2]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_B5 GPIO_PIN_3
#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R3 GPIOJ // DAC[11]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R3 GPIO_PIN_2
#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G3 GPIOE // DAC[6]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G3 GPIO_PIN_11
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#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B4 GPIOE // DAC[1]

#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_B4 GPIO_PIN_12

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_DE GPIOE

#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_DE GPIO_PIN_13

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_CLK GPIOE

#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_CLK GPIO_PIN_14

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R7 GPIOE

#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R7 GPIO_PIN_15

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G4 GPIOB // DAC[7]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G4 GPIO_PIN_10

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R5 GPIOJ // DAC[13]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R5 GPIO_PIN_4

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R6 GPIOH

#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R6 GPIO_PIN_12

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B3 GPIOD // DAC[O0]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_B3 GPIO_PIN_10

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G7 GPIOG // DAC[10]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G7 GPIO_PIN_S8

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R4 GPIOA // DAC[12]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R4 GPIO_PIN_5

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G2 GPIOI // DAC[5]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G2 GPIO_PIN_15

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B6 GPIOB // DAC[3]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_B6 GPIO_PIN_S8

#define GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B7 GPIOB // DAC[4]
#define GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_B7 GPIO_PIN_9

GPIO_InitStruct.Mode = GPIO_MODE_AF_PP;
GPIO_InitStruct.Pull = GPIO_NOPULL;
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;
GPIO_InitStruct.Alternate = GPIO_AF14_LTDC;

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_VSYNC;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_VSYNC, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_HSYNC;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_HSYNC, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G6;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G6, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G5;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G5, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_B5;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B5, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R3;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R3, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G3;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G3 , &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_B4;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B4, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_DE;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_DE, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_CLK;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_CLK, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R7;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R7, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G4;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G4, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R5;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R5, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R6;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R6, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_B3;
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HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B3, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G7;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G7, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_R4;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_R4, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_G2;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_G2 , &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_BG6;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B6, &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_B7;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_B7 , &GPIO_InitStruct);

GPIO_InitStruct.Pin = GPIO_PIN_MIGRATE_LTDC_CLK;
//// use high drive strength ohterwise it fails
//// to clock FSM in FPGA
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_VERY_HIGH;
HAL_GPIO_Init (GPIO_PORT_MIGRATE_LTDC_CLK, &GPIO_InitStruct);
GPIO_InitStruct.Speed = GPIO_SPEED_FREQ_LOW;

#5 - 08.07.2020 02:33 - AnekcaHpp P
3TOT Tack AaBHo fixed HO y Hero He yaaeTcs ctatyc nomeHaTb New Ha 4To-nmbo eue

NpocTonpu penakTupoBaHUn HeTy Bbinabatowmx CrmcKoB co cTtaTtycamum

dannbl
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